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Schedina timer 1.0
Revisione manuale: 1.1
Distanziali esagonali
La schedina ¢ dotata di distanziali esagonali in nylon (isolanti). Usare solo distanziali isolanti e non distanziali
in metallo, onde evitare corto-circuiti.

Jumper di configurazione frequenza
La schedina ha un cavallotto/jumper di configurazione frequenza d'uscita.
Puo essere posizionato:
a) nella posizione 2 per onde quadre a frequenza 2kHz (periodo 500us)
b) nella posizione 4 per onde quadre a frequenza 4kHz (periodo 250us) «— consigliato
¢) nella posizione centrale per disattivare 1'uscita (il pin 10 torna a funzioni di I/O generiche)

Collegamenti

Le connessioni sono su morsetto a vite a tre posizioni, viene tipicamente fornita con fili gia collegati:
Filo rosso: alimentazione, +5V
Filo nero: alimentazione 0V e GND massa riferimento segnale
Filo verde: segnale in uscita onda quadra 0-5V CMOS, CLK

E' comodo prelevare 1 +5V sulla vite di destra della connessione “ENA” della scheda cobra. E' una caratteristica
non documentata della scheda cobra: sulla vite di destra di questo morsetto ¢ possibile prelevare +5V.

La connessione GND puo essere effettuata al pin-header contrassegnato GND sugli “Inputs” della cobra.

La connessione CLK va effettuata sul pin 10 della porta parallela, perché ¢ su questo pin che gmfc la attende. Il
pin 10 ¢ disponibile sul pin-header contrassegnato 10 sugli “Inputs” della cobra.

Schedina timer collegata alla cobra



Configurazione Driver GMFC

Attenersi alla seguente illustrazione per la configurazione del driver GMFC con Cobra

Proprieta - MM2001 driver

[ Generai| Corfiowraton | Diver | Detag]
Parallel port m
Mator Protocal IV2 [Picachaff] vi

Time between interupts [micro sec) frda

Matarl [¥1G]) Step lDB -P2 vI Matord [vD] Step IDE -P4 VI
Matarl 1G] Dir ID?-F‘S vI Mator3 (D) Dir iD3-F‘5 vI

Motor2[><E]StepID4-F'E vi Matard (<D Step |DD-F'2 v|
Mator2 [<G] Dir !DE.P? vl Matord <D Dir |D'I-P3 v]

FM2001 configuration l

Lok [ Annula

Configurazione driver gmfc

Configurazione JEDICUT
Attenersi alla seguente illustrazione per la configurazione del software JEDICUT con Cobra
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